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บทที่ 4 
โครงสรางและสถาปตยกรรมของไมโครคอนโทรลเลอร PIC16F877 

 
 ไมโครคอนโทรลเลอรตระกูล PIC  ของบริษัทไมโครชิพ (Microchip)  โดยเฉพาะเบอร PIC16F877 
 เปนไมโครคอนโทรลเลอรที่กําลังไดรับความนิยมอยางแพรหลาย       เนื่องจากเปนไมโครคอนโทรลเลอรแบบ 
แรก ๆ ที่มีการประมวลผลแบบ RISC  Processor  (RISC : Reduced  Instruction  Set  Computer )  โดยใช
คําสั่งการประมวลผลเพียง  33  -  35  คําสั่ง   และใชเวลาในการประมวลคําสั่งเพียง  1  หรือ  2  machine  cycle  
ตอคําสั่งเทานั้น  การประมวลผลคําสั่งเปนลักษณะ  Pipe  Line  คือขณะประมวลผลคําสั่งแรกจะทําการโหลด
คําสั่งถัดไปมาเตรียมรอไว  ทําใหการทํางานที่รวดเร็วมาก  นอกจากนั้นในตัวโครงสรางยังประกอบดวยฮารดแวร
ฟงกช่ันโมดูลสําหรับใชงานพิเศษตาง ๆ  มากมาย  ไดแก  โมดูล Analog to Digital  Converter ,  USART ,  
Timer / Counter ,  SPI ,  Compare / Capture / PWM ,  I2C  เปนตน  โมดูลเหลานี้ลวนเพิ่มขีดความสามารถ
ใหนําไปใชงานไดอยางหลากหลาย  ประกอบกับมีเครื่องมือในการพัฒนาที่เพียบพรอม   คุณสมบัติของไมโคร 
คอนโทรลเลอร PIC16F877   มีดังนี้คือ   
 -  มีคําสั่งในภาษาแอสเซ็มบลี้   35  คําสั่ง 
 -  ใชความถี่ออสซิลเลเตอรไดสูงสุด  20  MHz 
 -  มีหนวยความจําโปรแกรม  Flash  Memory  ขนาด  8  K word  ( 14 – bit words) 
 -  มีหนวยความจําขอมูลแบบ RAM  368  Bytes 
 -  มีหนวยความจําขอมูลแบบ  EEPROM   256  Byte 
 -  มีการตอบสนองอินเตอรรัพททั้งหมด  14  แหลง 
 -  สามารถเลือกระดับการปองกันขอมูล ( Code  Protection )  ได 
 -  มีโหมดประหยัดพลังงาน (Sleep  Mode) 
 -  สามารถเลือกแหลงสัญญาณนาฬิกาไดหลายโหมด  XT   RC  และออสซิเลเตอรพลังงานต่ํา 
 -  มีฟงกช่ันการรักษาเสถียรภาพการทํางาน  ไดแก  POR ,  PWRT,  OST,  BOR และ WDT   
 -  การโปรแกรมตัวชิพแบบ  ICSP ( ICSP : In-Circuit  Serial  Programming ) 
 -  สามารถทํางานที่ไฟเลี้ยงวงจรตั้งแต  2.0 V  ถึง  5.5 V 
 -  ขาพอรท I/O  แตละขา   สามารถรับและปลอยกระแสไดสูงสุด  25  mA 
 -  มีโมดูล  Timer / Counter  ใชงานทั้งหมด 3  ตัว  Timer 0 ,  Timer 1,  และ  Timer 2 
 -  มีโมดูล CCP (CCP :  Compare /  Capture /  PWM )  จํานวน  2  ชุด 
 -  มีโมดูล  Analog  to  Digital  Converter  ความละเอียด ขนาด  8  บิท  และ  10  บิท  จํานวน 8  ชอง 
                    ภายในตัวชิพ 

-  มีโมดูลสื่อสารอนุกรมแบบ  USART ( USART : Universal  Synchronous  Asynchronous 
   Receiver  /  Transmitter ) 
-   มีพอรท I/O  จํานวน  5  พอรท  ไดแก  พอรท A , B , C , D , และ  E   มีขา I/O  รวมกัน  33  ขา  
ดังนี้คือ             
 PORTA   มี  5  ขา   RA0  ถึง  RA5 
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 PORTB   มี  8  ขา   RB0  ถึง  RB7 
 PORTC   มี  8   ขา   RC0  ถึง  RC7 
 PORTD   มี  8   ขา   RD0  ถึง  RD7 
 PORTE   มี  3   ขา   RE0  ถึง  RE2 
 

 
 
     
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  รูปที่ 1  แสดงตัวอยางขอมูลขีดความส
                                        แบบ  28  ขา  และ  40  ขา 
 

 

ามารถของไมโครคอนโทรลเลอร  PIC16F87X 



 68

 
 
    
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
    
 
 
 
 
   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
    
 
                  
 

       รูป
 

 

ที่ 2   แสดงตําแหนงขา (PIN Diagram) ของตัวถังแบบตาง ๆ 
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 ร
รายละเอียด
 
   รูปที่  3   ตารางเปรียบเทียบรายละเอียดขีดความสามารถของไมโครคอนโทรลเลอร PIC16F87F 
 
ูปที่  4 แสดงสถาปตยกรรมที่เปนโครงสรางของไมโครคอนโทรลเลอร PIC16F877 
ของขาสัญญาณ  I/O  และอื่น ๆ  ของไมโครคอนโทรลเลอร ตระกูลPIC16F87X   มีดังนี้   
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     ตารางที่ 1  แสดงรายละเอียดและตําแหนงขา  ของไมโครคอนโทรลเลอร PIC16F873  /  PIC16F876 
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        ตารางที่ 2  แสดงรายละเอียดและตําแหนงขา  ของไมโครคอนโทรลเลอร PIC16F874  /  PIC16F877 
 
 
 
    
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
        

 

     ตารางที่ 3  แสดงรายละเอียดและตําแหนงขา  ของไมโครคอนโทรลเลอร PIC16F874  /  PIC16F877 
 

 

 
 
 
 
 
 
   
 
 
 



 72

        ตารางที่ 4  แสดงรายละเอียดและตําแหนงขา  ของไมโครคอนโทรลเลอร PIC16F874  /  PIC16F877 (ตอ) 
 
 

 

 
 
 
 
   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
หนวยความจําและรีจิสเตอรภายในตัวไมโครคอนโทรลเลอร ( Internal  Memory  Units ) 
 การทํางานของไมโครคอนโทรลเลอร   มีลักษณะเปนไบทแมชีน (Byte  Machine)  ดังนั้น
หนวยความจําเปนสวนประกอบที่สําคัญมาก   ในโครงสรางของไมโครคอนโทรลเลอร (ตามรูปที่ 4 )  ในตระกูล 
PIC16F87X  จะมีหนวยความจําที่อยูภายในตัวชิพ  หลายสวนดวยกัน  ไดแก 
 1 )  หนวยความจําโปรแกรม ( Program  Memory ) 
 2 )  หนวยความจําที่เปนรีจิสเตอรใชงานตาง ๆ  ( Register Files ) 
 3 )  หนวยความจําขอมูล  หรือหนวยความจําเอนกประสงค  ( Data  Memory ) 
 4 )  หนวยความจําแบบที่ไมตองใชไฟเลี้ยง  หรือ  EEPROM 
หนวยความจําทั้ง  4  สวนนี้  จะมีขนาดความจุ และการใชงานที่แตกตางกันไป  ตามจุดประสงการใชงาน 
 
 หนวยความจําโปรแกรม  เปนหนวยความจําที่ใชเก็บและการประมวลผลคําสั่งในโปรแกรมที่ผูใชได
เขียนและบนัทึกเก็บไว   หนวยความจําสวนนี้จะมีขนาด 14  บิท   ตามรูปที 5 เปนโครงสรางประกอบดวย  
Program  Counter  เปนตัวช้ีตําแหนงลําดับการประมวลผล ( Execute  Sequence  Cycle)       Stack  
Register  เปนหนวยความจําที่พักคาตําแหนงลําดับการประมวลผล  กรณีตองกระโดดไปทํางานยอย      On-chip  
Program  Memory  เปนเนื้อที่โปรแกรมที่ใชในการประมวลผล  ประกอบดวยตําแหนงแอดเดรสที่สําคัญ ๆ  คอื  
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RESET  Vector  จะอยูที่  0000h     และ  Interrupt  Vector  จะอยูที่  0004h   นอกนั้นเปนตําแหนงที่เก็บ
โปรแกรมเริ่มตั้งแต  0005h ไปจนถึงตําแหนงสุดทายของหนวยความจํา   
   
 

 
    
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
                              ( ก )    
 
      รูปที่  5  แสดงโครงสราง STACK และหนวยความ
              (ข ) PIC16F873 / 874 
 
 หนวยความจําที่เปนรีจิสเตอรใชงานตาง ๆ (
รีจิสเตอรที่ใชงานทั่วไป ( General  Purpose  Regis
จํานวน  386  ไบท    และรีจิสเตอรที่เปนฟงกช่ันการท
ควบคุมการทํางานของระบบฮารดแวรตาง ๆ  ภายในต
มีที่อยูคงที่ (Fixed Address)  และถูกกําหนดชื่อใชงา
แบบที่ถูกสงวนสํารองไวใชงานเฉพาะ ( Reserved) 
เรียกวา Bank  0   Bank 1  Bank 2  และ Bank 3  เปน
 
 
 
 

 
  ( ข ) 

จําโปรแกรม  ( ก ) สําหรับเบอร PIC16F876 / 877  

Register  Files)   หนวยความจําสวนนี้จะประกอบดวย
ters )  สําหรับไมโครคอนโทรลเลอร PIC16F877  จะมี
ํางานพิเศษ ( Special  Function  Registers) มีไวสําหรับ
ัวชิพ  ไมสามารถไปใชงานอื่นไดโดยรีจิสเตอรแตละตัวจะ
นไวแลวโดยแบงเปน 2  แบบ  คือ แบบใชงานจริง  และ
  รีจิสเตอรเหลานี้จะถูกแบงออกเปนสวนยอยได 4  สวน 
ตน  ตามรูปที่  6 
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 รูปที่  6  แสดงตําแหนงหนวยความจําที่เปนรีจิสเตอรไฟล  ของ PIC16F876 / PIC16F877 
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รีจิสเตอรที่เปนฟงช่ันการทํางานพิเศษ (Special  Function  Registers)   รีจิสเตอรถูกใชโดย CPU  เปน
หนวยความจําชนิด RAM  สามารถอานและเขียนได     รีจิสเตอรเหลานี้จะถูกกําหนดใหทําหนาที่ควบคุมการ
ทํางานของสวน CPU เอง  และอุปกรณที่ตอประสานการทํางานภายนอก(Peripheral  Devices)  ตามตารางที่ 5 
ตารางที่ 6  และ  7 
 
  ตารางที่  5  แสดงตําแหนงบิทใชงานรีจิสเตอรที่เปนฟงช่ันการทํางานพิเศษ  
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  ตารางที่  6  แสดงตําแหนงบิทใชงานรีจิสเตอรที่เปนฟงช่ันการทํางานพิเศษ  ( ตอ ) 
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  ตารางที่  7  แสดงตําแหนงบิทใชงานรีจิสเตอรที่เปนฟงช่ันการทํางานพิเศษ  ( ตอ ) 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

รีจิสเตอรที่เปนฟงกช่ันการทํางานพิเศษเหลานี้  ผูออกแบบระบบไมโครคอนโทรลเลอรจะตองเอาใจใสใน
รายละเอียดอยางถี่ถวน  หากการออกแบบไมรอบคอบเพียงพอจะทําใหการใชงานอาจมีปญหาและอาจเปน
อันตรายตอระบบและผูเกี่ยวของ  หรืออาจทําใหกลไกการทํางานของระบบเสียหายได   โดยเฉพาะคาบิทขอมูล
ในรีจิสเตอรที่ควบคุมการทํางานของขา I/O  ในสภาวะการเริ่มทํางาน  หรือสภาวะการเกิด RESET  เนื่องจากไฟ
ตก  หรือ เกิดการลมเหลวการทํางาน  หรือสภาวะออกจาก Sleep  Mode    ขอมูลบิทของรีจิสเตอรเหลานี้ใน
สภาวะเกิด RESET  ใหดูไดจากคอลัมนสุดทายของตารางที่  5  ถึง  7    
 รายละเอียดการทํางานของรีจิสเตอรทั้งหมดนี้มีเปนจํานวนมาก  ใหผูอานตองเลือกศึกษาเฉพาะในสวน
ที่ตองนําไปใชงานใน  Datasheet  ของแตละเบอร  และในใบงานทดลองจะอธิบายในรีจิสเตอรที่เกี่ยวของไว
แลว    สวนรีจิสเตอรสําคัญที่ตองศึกษาไวเปนเบื้องตนมีดังตอไปนี้  คือ 
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STATUS  Register  เปนรีจิสเตอรที่ควบคุมสถานการณประมวลผลของ CPU  และการเขาถึง Page  
ของหนวยความจํารีจิสเตอรตาง ๆ  มีรายละเอียดดังนี้   
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
สําหรับการใชภาษา PIC Basic Pro  Compiler    ตัวคําสั่งจะจัดการกับสถานะตาง ๆ  ไดเกือบหมด  แตที่ตองทํา
ความเขาใจ  คือสถานะบิท 4  และ  3   ที่เปนสถานะที่นํามาเปนตัวบอกวา  เกิดปญหาอะไรกับระบบไฟและการ
ประมวลผลของ CPU 
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 OPTION   Register  เปนรีจิสเตอรที่ควบคุมการทํางานของ  R  Pull – up  ที่พอรท B    การเลือกแบบ
ของสัญญาณการอินเตอรรัพท   การทํางานของ Timer 0   การกําหนดคา  Prescaler   
 
     

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
รายละเอียดการใชงานของ  OPTION  รีจิสเตอร  จะอยูในใบงานทดลอง เรื่องการใชงาน Timer 0 
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 INTCON   Register   เปนรีจิสเตอรที่ควบคุมการใหบริการอินเตอรรัพท  และแสดงสถานะของการเกิด
อินเตอรรัพทตามตําแหนงตาง ๆ  ที่ระบุในแตละบิท  รายละเอียดการประยุกตใชงาน  อยูในใบงานทดลองเรื่อง
การใชงานอินเตอรรัพท 
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PIE1   Register   เปนรีจิสเตอรที่ใชควบคุมการเกิดอินเตอรรัพท  จากอุปกรณเช่ือมประสานภายนอก 
ไดแก  Parallel  Slave  Port  (bit 7),  A/D  Converter (Bit 6),  USART  Receiver (bit 5),  USART  
Transmitter (bit 4) ,  Synchronous  Serial  Port (bit 3),  โมดูล CCP1 (bit 2),  Timer 2 (bit 1), Timer 1  
(bit 0)   รายละเอียดการใชงานใหศึกษาในใบงานทดลองเรื่องการใชงานอินเตอรรัพท 
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PIR1   Register    เปนรีจิสเตอรที่แสดงสถานการณเกิดอินเตอรรัพทที่เกิดจากอุปกรณเช่ือมประสาน
ภายนอก (Peripheral  Interface)  จากทุก ๆ แหลงอยางอิสระกัน   
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PIE2   Register    เปนรีจิสเตอรที่ควบคุมการอินเตอรรัพท  เมื่อมีการเขียนขอมูลใน EEPROM  ขอมูล
ในบัสชนกัน   และการใชงานโมดูล  CCP2  
 
 
 
   

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

PIR2   Register   เปนรีจิสเตอรที่แสดงสถานการณเกิดอินเตอรรัพท  จากการเปดใชงานอินเตอรรัพท
ตามในรีจิสเตอร  PIE2  
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  PCON   Register    เปนรีจิสเตอรที่ใชแสดงถานะการทํางานที่เกี่ยวของกับการจาย
ไฟเลี้ยงวงจร ไดแก  POR  (POR :  Power  On  Reset)  และ  BOR  (BOR : Brown-out  Reset)  เพื่อเปนตัว
ตรวจสอบการเกิด  Reset  เนื่องจากความผิดปกติที่เกี่ยวของกับไฟจายเลี้ยงวงจร  
    

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 




