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บทที่ 6 
การใชงานความสามารถพิเศษของไมโครคอนโทรลเลอร PIC16F87X 

 
 ไมโครคอนโทรลเลอร PIC16F87X  ไดพัฒนาขีดความสามารถในการใชงานไวหลายอยาง เพื่อการใช
งานที่มีประสิทธิภาพ  และเสถียรภาพการทํางาน   รีจิสเตอรที่ควบคุมการใชงานพิเศษนี้  คือ  Configuration  
Word  มีขนาด  13  บิท  อยูที่ตําแหนงหนวยความจําที่  2007h  การกําหนดจะตองกําหนดไวสวนหัวของ
โปรแกรม    
 

 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
ขีดความสามารถที่สําคัญและผูออกแบบระบบงานควรตองรูในเบื้องตน  ไดแก   
 1 )   การออกแบบและเลือกใชแหลงสัญญาณนาฬิกา ( Oscillator  Selection  and  Design ) 
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 ไมโครคอนโทรลเลอร PIC16F87X  กําหนดใหสามารถเลือกใชแหลงสัญญาณนาฬิกา ไดหลายอยาง
โดยการกําหนดคาบิท  FOSC0  และ  FOSC1  ในรีจิสเตอร  Configuration  Word     ออสซิลเลเตอร  ไดแก 
 -   LP  Oscillator    ( Low  Power  Crystal  Oscillator )   
 -   XT  Oscillator    (  Crystal  /  Resonator ) 
 -   HS  Oscillator    (  High Speed  Crystal  /  Resonator ) 
 -   RC  Oscillator    ( Resistor  Capacitor  network ) 
การตอวงจร  Oscillator  เขากับไมโครคอนโทรลเลอร  โดยการตอที่ขา  OSC1  และขา  OSC2  ตามรูปที่  17 
 
  
           
 
                                                                       รูปที่  17  การตอวงจร Oscillator  ของ 
                                                                                         PIC16F87X 
 
 
การเลือกคา  C1  และ  C2  สามารถเลือกไดตามตารางที่  17 

 

 
  ตารางที่ 17  การเลือกใชคา C1  และ  C2  ตามคาความถี่และชนิดของ Crystal 
 
                          

 

 
 
 
 
 
การตอวงจร  RC  Oscillator   จะใชในกรณีที่ไมสามารถหา Crystal  Oscillator  ได  และ  ไมเครงครัดเรื่อง
ความถี่ออสซิลเลเตอรมากนัก   การตอ  RC – network  สามารถตอไดตามวงจร  รูปที่  18 
 
       
 
 
 
 
 
                    รูปที่ 18    การตอวงจร RC – Network เปนตัวผลิตสัญญาณออสซิลเลเตอร  
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 2 )  การออกแบบสัญญาณรีเซ็ต  ( RESET ) 
 สัญญาณรีเซ็ต  เปนสัญญาณที่มีความสําคัญมากเนื่องจากเปนภาวะเริ่มตนของการทํางานของระบบ
ไมโครคอนโทรลเลอร  การออกแบบที่ดี  เมื่อเปดไฟเขาวงจร ตัวไมโครคอนโทรลเลอรตองอยูในสภาพรีเซ็ต 
เพื่อใหระบบไฟคงที่  อุปกรณตอพวงทํางานเรียบรอยกอน  ตัวไมโครคอนโทรลเลอรจึงจะเริ่มทํางาน     สัญญาณ
รีเซ็ตของ PIC16F87X ถูกออกแบบใหมาจากหลายแหลง คือ 
 -  MCLR    เปนสัญญาณที่ผูออกแบบตองกําหนดวงจรที่ขา MCLR  สัญญาณนี้ภาวะทํางานเปน 
Negative  Logic  หรือ  ลอจิก 0   การออกแบบวงจรโดยทั่วไปจะมี  2  แบบคือ  แบบมีสวิทชกดรีเซ็ต  และแบบ
ออโตรีเซ็ต   +5V

PIC16F87X

MCLR

10K

0.1uF

  

 
            
 
 
 
 
            
                      ก.  วงจรรีเซ็ตแบบ Auto reset                                  ข.  วงจรแบบ Auto reset   และสวิทชกดรีเซ็ต  
                                          รูปที่ 19  การออกแบบวงจรรีเซ็ตที่ขา MCLR   
 
 -  RESET    ที่เกิดจากการทํางานในตัวชิพ  ( On – Chip  Reset )   เปนสัญญาณรีเซ็ตที่มาจากแหลง 
ตาง ๆ  คือ   POR  ( Power – On  Reset ) ,   WDT ( Watchdog  Reset ) จากการทํางานปกติ ,  WDT  จากการ
ทํางานใน SLEEP  Mode ,  และ  BOR ( Brown – Out  Reset )  สัญญาณรีเซ็ตเหลานี้สามารถกําหนดใหทํา  
หรือยกเลิกการทํางานไดโดยคําสั่งทางซอฟทแวร   
 
                 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
                             รูปที่ 20  แสดงไดอะแกรมการทํางานของ  On – Chip  Reset  
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Power – On  Reset  ( POR ) การรีเซ็ตเกิดขึ้นเมื่อไฟแรงเคลื่อนเลี้ยงวงจรมีคาอยูระหวาง 1.2 V  -  1.7 V  เมื่อ
เกินคานี้ภาวการณรีเซ็ตจะถูกยกเลิก 
Power – Up  Reset  ( PWRT )  การรีเซ็ตเกิดขึ้นเมื่อหลัง  POR  ถูกยกเลิกเนื่องจากไฟเลี้ยงวงจรเกินคา 1.7 V  
โดยกําหนดเวลาไวคงที่  72  mS 
Oscillator  Start-Up  Timer   ( OST )   เปนคาหนวงเวลาเกิดขึ้นหลังจากขา OSC1  เริ่มมีสญัญาณนาฬิกาเขา
มาและหลัง PWRT  ถูกยกเลิก    เปนจํานวนคาคงที่  1024  cycles   เพื่อใหวงจร Oscillator ทํางานมีเสถียรภาพ  
Brown – Out  Reset  ( BOR )  เปนการเกิดรีเซ็ต  เนื่องจากไฟเลี้ยงวงจรตกลงมาเหลือตํ่ากวา  4  โวลทเปน
เวลา  100  ไมโครวินาที    หากตกลงมานอยกวา 100  ไมโครวินาที จะไมเกิดรีเซ็ต   
 
         ตารางที่ 18  แสดงคาการหนวงเวลาระหวางการเกิดรีเซ็ตแบบตาง ๆ 
 

 

 
   
 
 
 
 
 
                    
 
 
 
         

 

 
 
 
รูปที่ 21   แสดงคาบจังหวะเวลาการเกิดรีเซ็ตและการเริ่มทํางานของไมโครคอนโทรลเลอร PIC16F87X 
 
 
 
 
 
 
 
 




