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ใบงานที ่ 1  Basic Output Port 

 
1. ใหน้กัศึกษาเขียนโปรแกรมเพ่ือควบคุมพอร์ตของไมโครคอนโทรลเลอร์ใหเ้ป็นพอร์ตเอาตพ์ตุ 

สร้างไฟลโ์ปรเจก็ต ์ช่ือ “lab_11_รหสั3ตวัหลงั”  บนัทึกช่ือไฟลเ์ป็น “lab_11_รหสั3ตวัหลงั.c” 
แลว้ทดสอบการทาํงาน 

 
      
#include <pic.h> 
#define _XTAL_FREQ 20000000 
__CONFIG (HS & WDTDIS & LVPDIS); 
void Delay_ms(unsigned int tick) 
{ 
 while(tick--) 
 { 
  __delay_ms(1); 
 } 
} 
void main() 
{ 
 TRISD=0x00; 
 while(1) 
 { 
  PORTD=0x00; 
  Delay_ms(500); 
  PORTD=0xFF; 
  Delay_ms(500); 
 } 
} 

 

EET483  Microcontroller and Microprocessor      
อ.ตฤน  ขนัโคกกรวด 



 
รูปท่ี 1.1  วงจรทดลองโดยใช ้PORTD เป็น OUTPUT 

 
1.1 ใหน้กัศึกษาใชโ้ปรแกรม Proteus ISIS Professional ทาํการต่อวงจรตามรูปท่ี1.1 แลว้ทดสอบ 
การทาํงานของโปรแกรมท่ีเขียนข้ึน 
1.2 ผลท่ีเกิดข้ึนคือ......................................................................................................................... 
1.3 ใหน้กัศึกษาทาํการเปล่ียน Output Port เป็น PORTC ทาํการแกใ้ขโปรแกรมใหถู้กตอ้ง แลว้ 
ทดสอบการทาํงาน 
1.4 บนัทึกลงในตารางท่ี 1.1  บรรทดัใดบา้งในโปรแกรมท่ีนกัศึกษาทาํการแกไ้ข 
 

ตารางท่ี 1.1 บนัทึกบรรทดัโปรแกรมท่ีถูกแกไ้ข 
โปรแกรมเดิม แก้ใขเป็น 
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1.5 ใหน้กัศึกษาอธิบายการทาํงานของโปรแกรมใช ้PORTD เป็น OUTPUTตามความเขา้ใจ 
……………………………………………………………………………………………………
……………………………………………………………………………………………………
……………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………… 
 

2. ใหน้กัศึกษาเขียนโปรแกรมเพ่ือควบคุมพอร์ต C โดยผลท่ีไดจ้ะเหมือนกบัขอ้ 1 แต่เราจะใช้
วิธีการกลบัลอจิกของขอ้มูลทุกบิต โดยใชต้วัดาํเนินการ ~ หรือ NOT  
2.1 ใหน้กัศึกษาสร้างไฟลโ์ปรเจก็ต ์ช่ือ “lab_12_รหสั3ตวัหลงั”  บนัทึกช่ือไฟลเ์ป็น 
“lab_12_รหสั3ตวัหลงั.c” แลว้ทดสอบการทาํงาน 

     

#include <pic.h> 
#define _XTAL_FREQ 20000000 
__CONFIG (HS & WDTDIS & LVPDIS); 
void Delay_ms(unsigned int tick) 
{ 
 while(tick--) 
 { 
  __delay_ms(1); 
 } 
} 
void main() 
{ 
 TRISD=0x00; 
 while(1) 
 { 
  PORTD= ~PORTD; 
  Delay_ms(500); 
 } 
} 
2.2 ใหน้กัศึกษาใชโ้ปรแกรม Proteus ISIS Professional ทาํการต่อวงจรตามรูปท่ี1.1 แลว้ทดสอบ 
การทาํงานของโปรแกรมท่ีเขียนข้ึน 
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2.3 ผลท่ีเกิดข้ึนคือ......................................................................................................................... 
2.4 ใหน้กัศึกษาอธิบายการทาํงานของโปรแกรมใช ้PORTD เป็น OUTPUTตามความเขา้ใจ 
……………………………………………………………………………………………………
……………………………………………………………………………………………………
……………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………… 

3. การควบคุมพอร์ตไมโครคอนโทรลเลอร์ใหเ้ป็นพอร์ตเอาตพ์ตุ โดยเป็นการควบคุมในระดบับิต
โปรแกรมจะทาํการเขียนขอ้มูลใหก้บัพอร์ต RD2(บิต2)  
3.1 ใหน้กัศึกษาสร้างไฟลโ์ปรเจก็ต ์ช่ือ “lab_13_รหสั3ตวัหลงั”  บนัทึกช่ือไฟลเ์ป็น  
“lab_13_รหสั3ตวัหลงั.c” แลว้ทดสอบการทาํงาน 
 
#include <pic.h> 
#define _XTAL_FREQ 20000000 
__CONFIG (HS & WDTDIS & LVPDIS); 
void Delay_ms(unsigned int tick) 
{ 
 while(tick--) 
 { 
  __delay_ms(1); 
 } 
} 
void main() 
{ 
 TRISD=0x00; 
 while(1) 
 { 
  RD2 = 1; 
  Delay_ms(500); 
  RD2 = 0; 
  Delay_ms(500); 
 } 
} 
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3.2 ใหน้กัศึกษาใชโ้ปรแกรม Proteus ISIS Professional ทาํการต่อวงจรตามรูปท่ี1.2 แลว้ทดสอบ 
การทาํงานของโปรแกรมท่ีเขียนข้ึน 
 

 
รูปท่ี 1.2  วงจรทดลองโดยใชพ้อร์ต RD2 เป็น OUTPUT 

 
3.3 ผลท่ีเกิดข้ึนคือ......................................................................................................................... 
3.4 ใหน้กัศึกษาทาํการเปล่ียน Output Port เป็น RC7ทาํการแกใ้ขโปรแกรมใหถู้กตอ้ง แลว้ 
ทดสอบการทาํงาน 
3.5 บนัทึกลงในตารางท่ี 1.2  บรรทดัใดบา้งในโปรแกรมท่ีนกัศึกษาทาํการแกไ้ข 
 

ตารางท่ี 1.2 บนัทึกบรรทดัโปรแกรมท่ีถูกแกไ้ข 
โปรแกรมเดิม แก้ใขเป็น 
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4. รูปท่ี 1.3 แสดงการติดดบัสลบักนัของ LED ใหน้กัศึกษาวาดวงจร เขียนโปรแกรมควบคุม
ไมโครคอนโทรลเลอร์เป็นพอร์ตเอาตพ์ตุ เพื่อควบคุมการติดดบัสลบักนัของLED กาํหนดช่วง
หน่วงเวลา 200ms   

 

 
 

รูปท่ี 1.3  แสดงการติดดบัสลบักนัของ LED 
 
4.1 ใหน้กัศึกษาวาดวงจร 
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4.2 ใหน้กัศึกษาเขียนโปรแกรมเพื่อควบคุมการติดดบัสลบักนัของLED 
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